
                 

 
      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Swing gate CMD701 
 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                 

 
      

 

 

 

the other side, like fig.1), also we will mark on the wire terminal, such as（1 connect 1,2 connect 2…like fig.2), please connect the related 

line according the mark（A—A,B—B,2pcs single machine is a lane）,then test the turnstile ,please don’t stand in the lane, also don’t cover 

the infrared sensor when you supply power for the turnstile  

 

รูปท่ี 1 ระยะการติดตั้ง 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 2 พินส าหรับเช่ือมต่ออุปกรณ์ต่างๆ 

 

คุณสมบติัทางเทคนิค 

1.Power：AC220±10% V、50HZ; 

2.Motor：swing gate: DC motor  24V/30W, 40K;        

3.สภาวะอุณหภูมิขณะท างาน：-20 ℃ - 60 ℃; 

4.สภาวะความช้ืน：≤90% 

5.รองรับอินพทุ：dry contact signal; 

6.การส่ือสาร：RS485; 

7.ระยะการส่ือสาร：≤1200 m; 

8. ความกวา้งของเลน : 300~600 mm  

9.อตัราการผา่น：≤40 person/min（Normally open mode）、30 person/min（Normally closed mode）;  

 

Device A1 

Device A2 

One lane 



                 

 
      

 

 

➢ การเช่ือมต่อ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

➢ การเช่ือมต่อ 

 

 

 

 

Position The instruction of ports Remark 

(1) DC 24V Input 1 +24V POWER INPUT 1 

 

Connect 24Vswitch power 

2 GND 

(2) 12V Battery input 3 BAT+ BATTERY INPUT 

 

Connect 12V battery 

4 GND 

(3) 1# indicator 5 +12V Entry Indicator 1 

12v--GND input 

1# entry indicator 

6 GND 



                 

 
      

 

7 D1 D1，D2 entry signal 

8 D2 

(4) 2# indicator 9 +12V Entry Indicator 2 

12v--GND input 

D1，D2entry signal 

2# entry indicator 

10 GND 

11 D1 

12 D2 

(5) Manual button and security 

signal input 

13 MAN Manual button input 

Common GND 

Security signal input 

Should have 2 lines, one connects 

signal, another connects common 

port. 

14 GND 

15 SEC 

(6) Entry opening signal 16 SW1 Auto SW 1 Dry contact signal, connect 

access control board NO-SW1 

 COM-GND 

17 GND 

(7) Exit opening signal 18 SW2 Auto SW 2 

 

Dry contact signal, connect 

access control board NO-SW2 

 COM-GND 

19 GND 

(8) 485 communication 20 A+ 485 signal  

21 B－ 

(9)  RGB LED indicator 

signal 

22 R LED red negative  

23 G LED green negative 

24 B LED blue negative 

25 +12V +12V power 

(10) 1 # position sensor signal 26 1-1 Left full in place signal 

Middle full in place signal 

Right full in place signal 

Flap barrier style connect 1-1, 1-2 

ports, Swing gate style 

connect 1-1, 1-2, 1-3 ports. 

27 1-2 

28 1-3 

(11) 12V output 29 +12V Voltage output Supply voltage for position 

sensor. 30 GND 

(12) 2 # position sensor signal 31 2-1 Left full in place signal 

Middle full in place signal 

Flap barrier style connect 1-1, 1-2 

ports, Swing gate style connect 32 2-2 



                 

 
      

 

33 2-3 Right full in place signal 1-1, 1-2, 1-3 ports. 

(13) 12V output 34 +12V      Voltage output Supply voltage for position 

sensor. 35 GND 

(14) Infrared sensor signal  36 IR1 Entry infrared sensor signal 

Middle sensor for anti-pinch 

signal 

Entry infrared sensor signal 

With object sensor, the receiving   

sensor will light. 37 IR2 

38 IR3 

(15) 12V output 39 +12V Voltage output Supply voltage for infrared sensor 

40 GND 

(16) 1# Motor output 41 GND 1# Motor output Supply 24V DC for 1# Motor 

42 +24V 

(17) 2# Motor output 43 GND 2# Motor output Supply 24V DC for 2# Motor 

44 +24V 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                 

 
      

 

➢  โครงสร้างของผลิตภณัฑ ์  

1. โครงสร้าง 

โครงสร้างของผลิตภณัฑ์ส่วนใหญ่ประกอบดว้ยระบบเคร่ืองกลและระบบควบคุมไฟฟ้า ระบบกลไกประกอบดว้ยกลไกตูแ้ละแกน ตูมี้

อุปกรณ์ระบุทิศทาง, อุปกรณ์เตือนภยัดว้ยแสง / เสียง, เซ็นเซอร์อินฟราเรดและลอ็คประตู  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. ระบบการควบคุมไฟฟ้า 

1) ระบบการควบคุมไฟฟ้าประกอบดว้ยส่วนใหญ่ของอุปกรณ์อ่านบตัร บอร์ดควบคุมหลกัเซ็นเซอร์อินฟราเรดขบัรถคณะกรรมการ

โมดูลมอเตอร์ตวับ่งช้ีทิศทางแจง้เตือนคณะกรรมการเสียงสวทิช์ จ ากดั หมอ้แปลงสวทิชอ์ากาศเปล่ียนพลงังานและล าโพงซ่ึง

หนา้ท่ี ขององคป์ระกอบหลกัจะไดรั้บดา้นล่าง: 

2) เคร่ืองอ่านบตัร: อ่านขอ้มูลบนการ์ดและเปิดสญัญาณการเปิดสญัญาณไปยงับอร์ดควบคุมหลกัหลงัจากประมวลผลสญัญาน 

3) แผงควบคุมหลกั: เป็นศูนยค์วบคุมผลิตภณัฑจ์ะไดรั้บสญัญาณจากเคร่ืองอ่านบตัรและเซ็นเซอร์อินฟราเรดและด าเนินการ

ประมวลผลสญัญาณแลว้จะออกค าสัง่ใหค้วบคุมไปยงัตวัแสดงทิศทางมอเตอร์บอร์ดขบัตวันบัและสญัญาณเตือน 

4) เซ็นเซอร์อินฟราเรด: ตรวจจบัต าแหน่งของผูโ้ดยสารและมีบทบาทในการป้องกนัท่ีปลอดภยั เซ็นเซอร์ท่ีขั้วทั้งสองของทางเดินจะ

ก าหนดต าแหน่งของผูโ้ดยสารและเซนเซอร์ขนาดกลางส่วนใหญ่จะท างานเป็นตวัป้องกนัท่ีปลอดภยั 

5) บอร์ดขบัมอเตอร์: จะไดรั้บสญัญาณจากแผงควบคุมหลกัและสวติชว์งเงินและควบคุมมอเตอร์ท างานเพ่ือใหเ้กิดการเปิด / ปิดกั้น 

6) ตวัแสดงทิศทาง: แสดงสถานะปัจจุบนัของทางเดินและแนะน าผูโ้ดยสารใหเ้ดินผา่นทางเดินอยา่งเป็นระเบียบและปลอดภยั 

7) อุปกรณ์สญัญาณเตือน / เสียง (อุปกรณ์เสริม): ใหส้ญัญาณเตือนส าหรับผูโ้ดยสารท่ีผิดกฎหมาย 

8) สวติช ์จ ากดั : ควบคุมต าแหน่งการหมุน 



                 

 
      

 

 

3. การท างานของระบบ 

1) เปิดเคร่ือง 3 วนิาที หลงัจากนั้นระบบจะเขา้สู่โหมดการท างาน 

2) หลงัจากท่ีทาบบตัรและประมวลผลขอ้มูลเก่ียวกบัการ์ดแลว้จะส่งขอ้มูลไปยงับอร์ดควบคุมและใชส้ าหรับเปิดสญัญาณ 

3) แผงควบคุมหลกัจะไดรั้บขอ้มูลจากเคร่ืองอ่านบตัรและเซ็นเซอร์อินฟราเรดหลงัการปรับและประมวลผลแบบตรรกะจากนั้นจะส่ง

สญัญาณควบคุมไปยงัไฟแสดงทิศทางและแผงควบคุมการควบคุมตวับ่งช้ีเพ่ือเปล่ียนจากสีแดงเป็นสีเขียว ในโหมดปิดปกติจะ

ควบคุมกระดานขบัข่ีเพ่ือขบัเคล่ือนมอเตอร์และเปิดกั้น (ในโหมดเปิดตามปกติไม่มีการกระท าใด ๆ ส าหรับอุปสรรค) ท าให้

ผูโ้ดยสารสามารถเดินผา่นได ้

4) หลงัจากท่ีผูโ้ดยสารเดินผา่นทางเดินตามเคร่ืองหมายบอกทิศทางเซ็นเซอร์อินฟราเรดจะตรวจจบักระบวนการทั้งหมดของ

ผูโ้ดยสารท่ีเดินผา่นทางเดินและส่งสญัญาณอยา่งต่อเน่ืองไปยงับอร์ดควบคุมหลกัจนกวา่ผูโ้ดยสารจะผา่นทางเดินอยา่งสมบูรณ์ . 

5) หลงัจากท่ีผูโ้ดยสารเดินผา่นผา่นไปอยา่งสมบูรณ์บอร์ดควบคุมหลกัจะส่งสญัญาณไปยงัเคาน์เตอร์ซ่ึงจะเพ่ิมข้ึน 1 โดยอตัโนมติั

และส้ินสุดขั้นตอนการผา่น 

6) ถา้ผูโ้ดยสารลืมอ่านบตัรหรืออ่านดว้ยบตัรท่ีไม่ถูกตอ้งเม่ือเดินผา่นทางเดินระบบจะท าใหผู้โ้ดยสารเดินผา่น (ในโหมดเปิดปกติ

อุปสรรคจะปิดและในโหมดปิดปกติอุปสรรค จะไม่กระท า) ในเวลาเดียวกนัสญัญาณเสียง / สญัญาณเตือนภยัจะไดรั้บ สญัญาณ

เตือนภยัจะไม่ถูกยกเลิกจนกวา่ผูโ้ดยสารจะถอยห่างจากทางเดินและการผา่นจะไดรั้บอนุญาตหลงัจากอ่านบตัรท่ีมีประสิทธิภาพ

อีกคร้ัง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                 

 
      

 

 

 

➢ การดูแลรักษา 

Swing Gate  ตอ้งไดรั้บการบ ารุงรักษาเป็นประจ าโดยผูเ้ช่ียวชาญและการท าความสะอาดทุกวนัเพ่ือความมัน่ใจในเสถียรภาพในระยะยาว

และอายกุารใชง้านท่ียาวนาน 

1) ท าความสะอาด: ตรวจสอบแผงดา้นในและเคร่ืองอ่านบตัรของประตูและขจดัฝุ่ นและส่ิงสกปรกอ่ืน ๆ เพื่อท าความสะอาด 

2) การขจดัคราบสนิมและการหล่อล่ืน: ตรวจสอบการเคล่ือนไหวของพนงัและประตูแกวง่ขจดัคราบสกปรกดว้ยกระดาษทรายและ

แพร่กระจายดว้ยน ้ ามนัป้องกนัสนิมหากถูกกดักร่อน 

3) การยดึสกรู: ตรวจสอบการเช่ือมต่อช้ินส่วนต่างๆ ต่างๆและยดึสกรูท่ีหลวมเพ่ือไม่ใหเ้กิดความผิดพลาดในการท างานเป็นเวลานาน 

4) ท าความสะอาดแผงวงจร: ตดัไฟและเช็ดฝุ่ นของบอร์ดโดยใชแ้ปรงท่ีสะอาด 

5) การตรวจสอบเสน้: ตรวจสอบสายเช่ือมต่อและการเสริมก าลงัเช่ือมหากหลุดออก 

หมายเหตุ: ผลิตภณัฑน้ี์เป็นอุปกรณ์ทางเทคนิคท่ีแขง็แกร่งระดบัมืออาชีพ นอกเหนือจากการบ ารุงรักษาประจ าวนัแลว้โปรดอยา่ถอดแยก

ช้ินส่วนออก หากมีขอ้ผิดพลาดเกิดข้ึนในขณะท่ีก าลงัท างานอยูโ่ปรดแจง้แผนกบริการหรือหน่วยงานบริการท่ีไดรั้บอนุญาตใหด้ าเนินการ

อยา่งทนัท่วงที อยา่ถอดแยกช้ินส่วนออกโดยล าพงัเพ่ือไม่ใหโ้ครงสร้างภายในเสียหายหรือท าใหเ้กิดความเสียหายต่อผลประโยชน์ของคุณ

เน่ืองจากการท างานท่ีไม่เหมาะสมของคุณ 

 


